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赠 ２０２５年江苏省普通高中学业水平选择性考试

１ ２ ３ ４ ５ ６ ７ ８ ９ １０

Ｃ Ａ Ｂ Ｂ Ａ Ｄ Ｄ Ｃ Ａ Ｄ

１．Ｃ　解析：根据速度—时间公式狏＝狏０＋犪狋，代

入数值解得犪＝－６ｍ／ｓ
２，故汽车的加速度大小为

６ｍ／ｓ
２，Ｃ正确．

２．Ａ　解析：根据理想变压器电压比与匝数比关

系有
犝１

犝２

＝
狀１

狀２
，即
２Ｖ

４Ｖ
＝
狀１

４
，解得狀１＝２，即接线柱选

取的是“０”和“２”，Ａ正确．

３．Ｂ　解析：磁感线越密集的地方，磁感应强度越

大，故可知犅犫＞犅犪＞犅犮，Ｂ正确．

４．Ｂ　解析：犃 点的运动为绕犗′的圆周运动和犗′

相对于犗的圆周运动的合运动，所以犃 的轨迹不

是圆周，犃的运动不是匀速圆周运动，故Ａ错误；犗′

固定在底盘上，所以犗′围绕犗点做匀速圆周运动，

故Ｂ正确；杯上犃点与犗、犗′恰好在同一条直线上，

且犃在犗犗′延长线上时，犃 点和犗′点运动方向相

同，又犃点相对犗′点做圆周运动，犃 点的对地速度

等于犗′相对犗 点的速度加上犃 点相对于犗′的速

度，故此时犃点的速度大于犗′点的速度，所以Ｃ、Ｄ

错误．

５．Ａ　解析：根据题意可知，将开关由犪 拨到犫

时，电容器和自感线圈组成犔犆 电路，犔犆 电路为

振荡电路，产生周期性迅速变化的振荡电流，电路

向外辐射电磁波，电路中的能量在耗散，最大电流

越来越小，即Ａ图像正确．

６．Ｄ　解析：橡胶塞跳出的过程中，瓶内的气体体

积迅速膨胀，气体对外做功，由于该过程的时间比

较短，气体还来不及吸收热量（近似为绝热过程），

根据热力学第一定律可知气体的内能减小，则温

度降低，由理想气体状态方程狆
犞

犜
＝犆 可知，气体

压强减小，Ｄ正确，Ａ、Ｂ、Ｃ错误．

７．Ｄ　解析：激光在不同的介质中传播时，频率相

同，激光波长与亮环周长无关，故Ａ、Ｂ错误；一束

激光射入一个肥皂泡（图中未画出入射光线），发

现在肥皂泡内侧出现一个亮环，是因为激光在肥

皂膜与空气的分界面处发生了全反射，故Ｃ错误，

Ｄ正确．

８．Ｃ　解析：根据题意可知，一定质量的理想气

体，在甲、乙两个状态下的体积相同，所以分子的

数密度相同、分子的平均距离相同，所以 Ａ、Ｂ错

误；由气体分子速率分布图像可知，乙状态下速率

大的气体分子占比较多，则乙状态下气体温度较

高，分子的平均动能大，Ｃ正确；乙状态下气体分

子平均速度大，数密度相等，则单位时间内撞击单

位面积容器壁的次数较多，故Ｄ错误．

９．Ａ　解析：根据题意可知，平行板电容器与电源

保持连接，电容器两端电压不变，现将电容器两极

板间距增大至原来的两倍，由公式犈＝
犝

犱
可知，极

板间电场强度变为原来的
１

２
，由犠＝狇犈狓可知再

把电荷由犪移至犫，则电场力做功变为原来的
１

２
，

即电场力做功为
犠

２
，Ａ正确．

１０．Ｄ　解析：根据题意可知，释放时，物块与木箱

发生相对滑动，且有摩擦力，根据牛顿第二定律可

知释放时物块加速度犪＝μ犵，Ａ错误；设木箱质量

为犕，物块的质量为犿，与木箱之间的最大静摩擦

力为μ犿犵，由于物块与木箱间有摩擦力且发生相

对滑动，系统的机械能减小，弹簧弹性势能减少，

当弹簧的最大弹力减小到μ（犕＋犿）犵后，两者一

起做简谐运动，故Ｂ错误；在木箱达到最大速度后

的减速阶段，两者速度相同时，如果弹簧弹力犉＞

μ（犕＋犿）犵，那么木箱的加速度大于物块，即减得

快，木箱到达最右端时物块的速度不为０，Ｃ错误；

物块和木箱的速度第一次相同前，物块相对木箱

向左运动，受到向右的滑动摩擦力，Ｄ正确．

１１．（１）Ｂ（３分）　（２）甲（３分）　（３）１５．７（３分）

（４）犿犵犎（３分）　（５）不同意（１分）　见解析（２分）

解析：（１）正确步骤为将斜槽安置于底座，调节斜

槽在竖直平面内，调节斜槽末端水平，安装光电

门，顺序为④②③①，Ｂ正确．

（２）测量小球直径的正确操作需要确保测量工具

与小球接触良好，并且小球的位置不会导致测量
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误差．在图中的情形中，甲图显示出的卡尺测量方

式更准确地使卡尺的两测量面与小球的表面垂直

接触，适合测量直径．乙图因为夹持不住小球，使

得小球并没有夹在量爪之间，测量不准确，所以甲

图操作正确．

（３）根据Δ犈ｐ＝犿犵犺，可知Δ犈ｐ∝犺，下降高度为

８．０×１０
－２
ｍ 时减少的重力势能为下降高度为

４．０×１０
－２
ｍ的两倍，代入数据可得Δ犈ｐ＝１５．７×

１０
－３
Ｊ．

（４）根据动能定理可得 犿犵犎 －犠 理 ＝０，可得

犠 理＝犿犵犎．

（５）不同意．理由：设斜槽表面动摩擦因数为μ，斜

面倾角为θ，轨道水平段的长度为狓，犃犗 过程

犠ｆ＝μ犿犵ｃｏｓθ·
犺

ｓｉｎθ
＋μ犿犵·狓，犃犅 过程犠 测＝

μ犿犵ｃｏｓθ·
２犺－犎

ｓｉｎθ
＋μ犿犵·２狓＝犿犵犎，则犠ｆ＞

犠 测

２
．因为Δ犈 与犠ｆ相差明显，所以除阻力做负功

外，还有小球的转动动能没有计入．

１２．（１）逸出功犠０＝犺ν０， （２分）

即该金属的截止频率ν０＝
犠０

犺
． （２分）

（２）由光电效应方程可得光电子的最大初动能为

犈ｋ＝犺ν－犠０． （２分）

１３．（１）对犪球，根据牛顿第二定律有狇犈＝犿犪，

（１分）

在竖直方向上，犪球做匀减速运动，犪球的竖直分

速度为０时运动到最高点，

由速度—时间公式可知狏０ｓｉｎθ＝犪狋， （１分）

解得狋＝
犿狏０ｓｉｎθ

狇犈
． （２分）

（２）方法一：根据题意可知，两个小球均在水平方

向上做匀速直线运动，且水平方向上的初速度均

为狏０ｃｏｓθ，任意时刻两小球在水平方向的位移相

同，则小球犪、犫一直在同一竖直线上．

小球犪到达最高点时，小球犪在竖直方向上运动

的位移为

狓１＝
狏０ｓｉｎθ（ ）２

２犪
＝
犿狏

２
０ｓｉｎ

２
θ

２狇犈
， （１分）

小球犫在竖直方向上运动位移为

狓２＝狏０狋ｓｉｎθ＋
１

２
犪狋

２
＝
犿狏

２
０ｓｉｎ

２
θ

狇犈
＋
犿狏

２
０ｓｉｎ

２
θ

２狇犈
，

（１分）

小球犪到达最高点时与小球犫之间的距离

犎＝狓１＋狓２＝
２犿狏

２
０ｓｉｎ

２
θ

狇犈
． （２分）

方法二：两个小球在竖直方向的加速度相同，以

犪球为参考系，犫球以２狏０ｓｉｎθ的速度向下做匀速

直线运动， （２分）

则犪到达最高点时，犪、犫间的距离

犎＝２狏０ｓｉｎθ·狋＝
２犿狏

２
０ｓｉｎ

２
θ

狇犈
． （２分）

１４．（１）根据题意可知，所有碰撞均为弹性碰撞．

由动量守恒定律有

犿狏０＝犿狏１＋犿狏２， （２分）

由机械能守恒定律有

１

２
犿狏

２
０＝
１

２
犿狏

２
１＋
１

２
犿狏

２
２， （２分）

解得狏１＝０，狏２＝狏０．

玻璃球与钢球碰撞后发生速度交换，同理，钢球与

钢球碰撞后也会发生速度交换．综上可得，最终最

右侧钢球运动的速度大小为狏０． （２分）

（２）根据题意可知，所有碰撞均为弹性碰撞．

由动量守恒定律有

犿狏０＝犿狏１＋３犿狏２， （２分）

由机械能守恒定律有

１

２
犿狏

２
０＝
１

２
犿狏

２
１＋
１

２
×３犿狏

２
２， （２分）

解得狏１＝
犿－３犿

犿＋３犿
狏０＝－

１

２
狏０，

狏２＝
２犿

犿＋３犿
狏０＝

１

２
狏０，

负号表示速度反向，则玻璃球的速度大小为
１

２
狏０．

（１分）

（３）根据题意结合（２）分析可知，玻璃球第１次与

右侧第一个小球碰撞后反弹，且速度大小变为

狏１＝
１

２
狏０，右侧第一个小球又与第二个小球发生

弹性碰撞速度互换，右侧第一个小球静止在光滑
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水平面上．

玻璃球反弹后与左侧第一个小球发生弹性碰撞，

碰撞后玻璃球再次反弹，速度为
１

２（ ）
２

狏０；

玻璃球反弹后与右侧第一个小球发生弹性碰撞，

碰撞后玻璃球再次反弹，速度为
１

２（ ）
３

狏０；

玻璃球一共与其他球碰撞２狀次，依次类推，玻璃

球２狀次碰撞后速度为狏＝
１

２（ ）
２狀

狏０， （２分）

则玻璃球碰撞２狀次后的动能大小犈ｋ＝
１

２
犿狏

２
＝

１

２（ ）
４狀＋１

犿狏
２
０． （２分）

１５．（１）根据题意可知，犪犫边转动时的线速度为

狏＝ω０狉１， （２分）

则犪犫边产生的感应电动势犈＝犅犔狏＝犅犔ω０狉１．

（２分）

（２）若内转子固定，外转子转动过程中，犪犫、犮犱 边

均切割磁感线，且产生的感应电流方向相反，则线

圈犪犫犮犱转动过程中产生的感应电动势为

犈２＝２犅犔狏＝２犅犔ω０狉１， （２分）

感应电流为犐＝
犈２

犚
， （１分）

转子转动的周期为犜１＝
２π

ω０
， （１分）

则线圈犪犫犮犱 转一圈产生的焦耳热犙＝犐
２
犚犜１＝

８π犅
２
犔
２
狉
２
１ω０

犚
． （２分）

（３）结合图可知，转子转动
１

４
犜１电流方向改变，大

小不变，若内转子不固定，跟着外转子一起转，且

线圈犪犫犮犱中的电流为犐，则感应电动势为犈３＝

犐犚， （１分）

又有犈３＝２犅犔狏相， （１分）

解得狏相＝
犐犚

２犅犔
， （２分）

则电流改变方向的时间间隔为

狋＝

１

４
×２π狉１

狏相
＝
犅犔π狉１

犐犚
， （１分）

电流的周期为犜＝２狋＝
２犅犔π狉１

犐犚
． （１分）
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